SISTEMA DE POSICIONAMENTO DINAMIC




O SISTEMA DE POSICIONAMENTO DINAMICO E
COMPOSTO POR SENSORES COMO GPS, SONARES,
BUSSOLAS E SISTEMAS DE POSICIONAMENTO POR
SATELITE. ESSES DISPOSITIVOS DETECTAM A POSICAO
DA EMBARCACAO COM PRECISAQ E ENVIAM
INFORMACOES PARA O SISTEMA DE CONTROLE.

OS ATUADORES INCLUEM PROPULSORES E LEME, E
UM COMPUTADOR CENTRAL E RESPONSAVEL PELA
CORRECOES DE POSICAO E PELA INTERFACE CON
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SENSORES DE ENTRADA DE INFORMAGAO:
SENSORES E EQUIPAMENTOS DE REFERENCIA
DE POSICAO(GIROSCOPICA, ANEMOMETRO E
VRU).



EQUIPAMENTOS DE REFERENCIA:




DARPS, ARTEMIS, FUNBEAN, CYSCAN E
TAUTWIRE. ,



O DARPS (Differential Absolute and Relative
Positioning Sensor) € um sistema de referéncia de
posicao de alta precisao utilizado principalmente em
operacoes de posicionamento dinamico (DP) na
industria offshore. Ele é projetado para operacoes de
carregamento, como a atracacao de navios aliviadort
(shuttle tankers) ao lado de plataformas FPSO/FS
fornecendo posicdo absoluta e relativa com p
Imétrica.
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O sistema geralmente consiste nos seguintes componentes de
referéncia:

Sensores GPS/GLONASS de Alta Performance: Receptores duplos
(dual-frequency) instalados tanto na embarcagdo principal (FPSO)

quanto na embarcacdo de suporte.
Rdadio UHF: Utilizado para a transmissdo de dados de posmon
entre as duas embarcagdes (comunicacdo "master” e "rover').

Unidade de Processamento (Processor Unit): O cérebro do

mo o Kongsberg G202-45 ou modelos da série C
n Machine Interface): Interface F




CARACTERISTICAS E FUNCIONAMENTO.



Posicionamento Relativo (Relative Positioning): O DARPS calcula a distancia
(Distance to Target - DT) e a marcagdo (Bearing to Target - BT) entre duas
embarcagdes com uma precisdo de cerca de 20 cm, mesmo sem depender de

correcoes diferenciais externas.
Posicionamento Absoluto: Utiliza correcoes diferenciais (DGPS) para obter
posicdo absoluta com alta precisdo. v
Integragdo: O sistema é totalmente integrado aos sistemas de Posici
Dinémico (DP) da embarcagdo. o
ecnologia TDMA: Utiliza Time Division Multiple Access parc .
s embarcacdoes se comuniquem com um Unico tr
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Equipamento de Referéncia.

O modelo DARPS 232 da Kongsberg Discovery é um dos
equipamentos mais reconhecidos no mercado, utilizado hé |
mais de 20 anos em operacoes de offloading.
Em resumo, o DARPS é um sensor que combina

GPS/GLONASS diferencial e radio UHF para ¢




O termo "equipamento de referéncia Artemis"
refere-se primariamente ao sistema de
posicionamento dinamico por micro-ondas usac
na industria offshore para medicao precisa d
distancia e direcao entre embarcacoes




Sistema de Posicionamento Artemis (Offshore).

- Funcdo: Sensor de referéncia de posicdo de longo alcance (até

10 km) para operagdes de Posicionamento Dinamico (DP).

- Tecnologia: Utiliza micro-ondas para medir a disténcia absolutc
o dngulo relativo entre um transceptor em terra (fixo) e um a
(mével). e
- Aplicagbes: Essencial em operagdes de transferéncia
iding), navios-sonda, FPSOs e plataforme
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FUNBEAN E CYSCAN.




[T QPERACOES CRITICAS DE CURTO ALCA

O SISTEMA E USADO PRINCIPALMENTE COMO UM SENSOR
DE REFERENCIA DE POSICIONAMENTO DINAMICO (DP)
QUE MEDE A POSICAO DE UMA EMBARCACAO DE APOIO
OFFSHORE EM RELACAO A UMA ESTRUTURA OFFSHORE,
COMO UMA PLATAFORMA. USANDO OS DADOS DE
POSICAO DO FANBEAM E OUTROS SENSORES, O SISTEMA
DP MANTEM AUTOMATICAMENTE A EMBARCACAO NA
ESTACAO (POSICAO), PERMITINDO QUE AS OPERACOE
OCORRAM. O SISTEMA E USADO REGULARMENTE COM.
REFERENCIA DE POSICAO PRIMARIA DURANTE




Laser Position Reference
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O CyScan é um sistema de referéncia de posi¢do local (PRS)
de alta precisdo, baseado em tecnologia laser, amplamente

utilizado no setor maritimo e offshore para operacoes de

Posicionamento Dindmico (DP). Desenvolvido pela Guidance
Navigation (atualmente Wartsild), ele mede com precisdo
alcance e o rumo de alvos retrorrefletivos instalados er

estruturas fixas (plataformas, boias) ou outras emk

armitindo que o sistema DP mantenha a pc
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- Principio de Funcionamento: O sensor rotativo emite feixes de
laser que refletem em alvos (prismas ou fitas refletoras). Ele

calcula a posicdo com base no tempo de voo do laser e no dngulo
de rotacdo.

- Aplicacdes: Ideal para navios de apoio, plataformas de

petréleo, navios de construgcdo e parques edlicos, especialme
quando o GPS (DGPS) ndo é confidvel. "
- Precisdo e Alcance: Oferece alta precisdo, tipicamente
que 1% da faixa de medicdo. O alcance operacion
ir a até 2500 metros em alguns mode
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- Compensacdo de Movimento: O sensor possui uma plataforma de
estabilizagdo automdtica que compensa os movimentos de rolagem e

arfagem da embarcagdo, garantindo o travamento do alvo mesmo em
condicoes de mar agitado.

- Tipos de Alvos: Utiliza refletores passivos (tubos refletores de 3M oL
clusters de prismas de vidro). |
- Modelos e Variacgdes: Inclui versées como o CyScan MK4 e Cy.
(Absolute Signature), que trazem melhorias no rastreament |

icacdo de alvos. A versdo XT é projetada par

[
@ @

adequada para o



Vantagens do Sistema CyScan:

- Independéncia do GPS: Funciona sem depender de

satélites.
- Alta confiabilidade: Funciona bem em baixa visibilid
Compensacdo automdtica de movimento: Estabilizag

para mar alto.
il integracdo: Conecta-se a maioria d






O Taut Wire (fio tensionado) é um sistema de referéncia
de posicdo (PRS) altamente preciso usado no
posicionamento dindmico (DP) de embarcacoes, composto

por um guincho, cabo e peso depressor no fundo do m
Ele mede o dngulo e o comprimento do cabo para
fornecer dados precisos de posi¢do, essencial p«
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es em correntes fortes.



Principais Caracteristicas e Funcionamento




- Funcionamento: Um guincho de tensdo constante
(pneumdtico ou elétrico) na embarcagdo mantém um
cabo sob tensdo, conectado a um peso no fundo do mar
(geralmente >300 kg).

- Sensores: Sensores de inclinagdo (gimbal) no guincho

monitoram o desvio do dngulo do cabo, gerando dados
de posicdo em tempo real para o sistema DP. |

- Aplicacdo: Ideal para navios DP, embarcagoes

onstrucdo e mergulho, garantindo precisa
até 400-500 metros ou r




- Vantagens: Alta precisdo (centimétrica em
alguns casos), ndo é afetado por ruidos

acusticos ou interferéncias ambientais, e possui
calibragdo simples.

- Limitagoes: Alcance limitado pela
profundidade da dgua e geometria da
embarcacdo, além de exigir fornecim

0 de energia.
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